
Edital PET – Automação e Sistemas Nº 09/2019 – Homologação das Inscrições no 
Processo Seletivo 

 
O PET – Automação e Sistemas da Escola Politécnica da Universidade de            

São Paulo (EPUSP) torna pública a homologação das inscrições para o processo            
seletivo segundo o Regimento Interno do Processo Seletivo PET – Automação e            
Sistemas de 15 de agosto de 2019, disponível para acesso no site:            
http://www.petmecatronica.poli.usp.br/processo-seletivo/​. 

 
 

1. Dos Inscritos 
O processo seletivo, realizado no segundo semestre de 2019, contou com a            

inscrição de 7 (sete) alunos do curso de Engenharia Mecatrônica da EPUSP            
e 1 (um) aluno do curso de Engenharia Química da EPUSP. 
 
 

2. Das Homologações 
As homologações foram realizadas conforme os requisitos explicitados no         

Regimento Interno do Processo Seletivo PET – Automação e Sistemas de 15            
de agosto de 2019. Os resultados desta são explicitados em 2.1 e 2.2. 

 
2.1. Homologadas 

As inscrições homologadas são apresentadas a seguir: 
 

Tabela 1. Inscrições Homologadas 

Número USP 
11261430 
10770429 
11258183 
10770482 
11258162 

 
 
2.2. Não Homologadas 

Mediante carência no envio da documentação exigida na 1ª Fase do            
Processo Seletivo, 3 (três) das inscrições foram não homologadas.  

    As inscrições não homologadas são apresentadas a seguir: 
 

Tabela 2. Inscrições Não Homologadas 

Número USP 
9784401 

10774872 
11258572 

http://www.petmecatronica.poli.usp.br/processo-seletivo/


 
3. Das Disposições Finais 
 

3.1. ​O prazo de validade do presente edital se encerra com a publicação de um               
novo edital. 

3.2. ​Casos especiais e que, portanto, não forem previstos neste deverão ser            
julgados pela comissão de seleção do programa PET Automação e          
Sistemas. 

 
São Paulo, 21 de setembro de 2019. 
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Prof. Dr. Diolino José dos Santos Filho 
Tutor do grupo do PET – Automação e Sistemas da EPUSP 

 
 
 


